H I_B H POPIS A NASTAVENI RUZNYCH TYPU MECHANIK

MECHANIKA SYNCHRO*

2 PRAVA

nastaveni vysky seddku: nadzvednuti packy

nastaveni sklonu opéraku:

e nadzvednuti pdcky — moznost houpdni

e zatlaceni packy smérem doll — zablokovdni ve zvolené pozici
(moznost 5 poloh)

nastaveni odporu opérdku pfi houpdni: otd&enim koleCka

MECHANIKA T-SYNCHRO*
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nastaveni vysky seddku: nadzvednuti packy

nastaveni sklonu opérdku:

e nadzvednuti pdcky — moznost houpdni

e zatlaceni pdcky smérem doll — zablokovdni ve zvolené pozici
(moznost 5 poloh)

nastaveni odporu opérdku pfi houpdni: otdcenim kolecka

horizontdini posuv seddku: pfitazeni packy k seddku, rozsah 50 mm

MECHANIKA TB-SYNCHRO*

PRAVA

nastaveni vysky seddku: nadzvednuti kfidylka” mechaniky
horizontdini posuv seddku: nadzvednuti kfidylka” mechaniky, rozsah 58 mm

nastaveni sklonu opérdku:

e pootoceni konce ovliddaci pdcky — moznost houpdni

e navrdceni [ pootogeni konce ovladaci packy — zablokovéni
ve zvolené pozici (moznost 4 poloh)

nastaveni odporu opérdku pfi houpdni: otdcenim konce oviddaci packy

MECHANIKA IMA/ERGO*
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PRAVA

nastaveni vysky seddku: pooto&eni packy

nastaveni sklonu opérdku: 5

e pootogeni packy (IMA) / zméaeknutim tlacitka 1
ERGO) — moznost houpdni

e pootoceni packy zpét HMA) [ zmégknutim tlagitka /
gERGO) - zablokovani ve zvolené pozici 2
moznost 5 poloh) 4

nastaveni odporu opérdku pfi houpdni: otdceni ovladace
nastaveni sklonu seddku 0°, 2.5°, 5" pootoceni ovladace

nastaveni hloubky seddku: zatlageni packy / uvolnéni packy,
rozsah 60 mm

PRAVA

3 2 MECHANIKA SYN LaP*
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PRAVA

aretace opérdku ve zvolené pozici
nastaveni vysky sedu
nastaveni sily odporu houpdani

horizontdini posuv seddku - nastaveni hloubky sedédku rozmezi 65 mm,
6 pozic nastaveni

nastaveni negativniho sklonu seddku: 0°, 5°.



H I_B H POPIS A NASTAVENI RUZNYCH TYPU MECHANIK

MECHANIKA
PIASTR
1 nastaveni

vySky sedadla:
zmacknuti packy

MECHANIKA
ASYNCHRO

1 nastaveni vysky sedadla:
zmacknuti packy
2 aretace naklapéni opéraku:
zmacknuti packy 2
3 nakldpéni sedaku: pritazeni
packy

KLOUBOVY MECHANISMUS + PIASTR

1 nastaveni vysky opéraku: uvolnéni aretacniho 4
Sroubu, zatazeni areta¢niho Sroubu
l 2 aretace naklapéni opéraku: uvolnéni

aretacniho Sroubu, zatazeni aretacniho Sroubu

3 nastavenivzddalenosti opérdku od seddku:
uvolnéni areta¢niho Sroubu, zatazeni
3 aretacéniho Sroubu

4 nastaveni vysky sedadla: zmacknuti packy

PRAVA
PRAVA
MARLENE <
MECHANIKA HOUPACI*
1 2 1 nastaveni vysky seddku: pfitazeni packy
nastaveni odporu opérdku pfi houpdni otdcenim packy
3 nastaveni sklonu opérdku: oto€eni packy - zablokovani
3 ve zvolené pozici (3 polohy)
PRAVA
MERLI 3 MECHANIKA ASSISTBLOCK* DISPOS
1 nastaveni vysky seddku: pritazeni packy l
2 nastaveni sklonu opérdku: e
l 2 e otoceni packy - zablokovani 3
ve zvolené pozici (4 polohy) 2
e otoceni packy zpét - moznost houpdni
3 nastaveni odporu opérdku pfi houpdnt:
otadcenim kole¢ka
PRAVA PRAVA
2 1 MECHANIKA SYNCHRO NON*
3 1 nastaveni vysky seddku: oto€eni packy
2 nastaveni sklonu opéraku:
e zmagknuti tlagitka - zablokovani ve zvolené pozici (5 poloh)
e opétovné zmdacknuti tlacitka - moznost houpdni
4 3 nastaveni odporu opérdku pfi houpdni: pootdcenim packy
4 horizontdlni posuv seddku: oto¢eni packy (odjisténi aretace), rozsah 50 mm
5 5 omezenindklonu opérdaku: zmacknuti tlacitka
PRAVA

U ovl@dacich prvkl pouzivejte vzdy pfiméfenou silu.
*Mechanika je vybavena bezpe&nostnim antiS§okovym systémem zajistujicim zabranéni samovolného navraceni opérdku pfi odjisténi funkce naklapéni.



